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OPCIÓN A 

1. a) Discuta para qué valores de b el sistema siguiente es compatible: (7 puntos)  
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b) Resuélvalo en el caso (o los casos) en que sea compatible indeterminado. (3 puntos) 
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2. Calcular la ecuación  general del plano que pasa por los puntos A, B y C (4 puntos), siendo:  
A: el simétrico del punto P (1 , 2 , 3) respecto del plano x = z. (3 puntos)  
B: la proyección ortogonal del punto Q (2 , 1 , 3) sobre el plano z = 0 (3 puntos)  
C: el origen de coordenadas.  
 
Para buscar el punto A  y el punto B, hallaremos, una recta, en cada caso, que denominaremos r y s,  
perpendiculares a los planos α y β  que se determinan en el problema, que tendrá como vector director los 
de los planos dados, y contendrán al punto P y Q, respectivamente. 
Hallaremos los puntos de intersección de dichas rectas con los planos respectivos obteniendo el punto D, 
en el primer caso, que es el punto medio entre P y su simétrico A, y, en el segundo caso el punto B pedido. 
Los vectores AB, AC y AG, siendo G el punto genérico del plano buscadoπ ,  son coplanarios (pertenecen 
al mismo plano) siendo su producto mixto ( que nos daría el volumen del paralelepípedo que forman) nulo y 
la ecuación pedida del plano. 
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3. Sea f (x) = ex cos x  definida en el intervalo (0, 2π ).  
a) Calcular y determinar los extremos de f (x). (6 puntos)  
b) Calcular y determinar los puntos de inflexión de f (x). (4 puntos) 
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4. Haga un dibujo del recinto limitado por la curva x . y = 36, el eje OX y las rectas verticales  
x = 6 y x = 12 (4 puntos) Calcular el área de este recinto. (6 puntos) 
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 Continuación del Problema 4 de la opción A 
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OPCIÓN B 

1.- a)  Discutir para qué valores de a el sistema siguiente  es compatible: 
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      (7 puntos) 

b) Resuélvalo en el caso (o casos) en que sea compatible. (3 puntos) 
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2. Encontrar  los puntos P situados a distancia 5 del origen de coordenadas y que pertenecen a la recta r 
que pasa por los puntos A (1 , 2 , 5) y B (6 , 5 , 6). (10 puntos) 

El modulo del vector OR, siendo O el origen de coordenadas y R el punto genérico de la recta r determinada 
por el vector AB como vector director y uno cualquiera, de los dos puntos (tomaremos A), es igual a 5 
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3. a) 

Calcular a y b para que la función ( ) ( )
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 (7 puntos)  

b) Para los valores de a y b determinados en el apartado a), calcular los puntos del intervalo    (1 , 4) donde 
la pendiente de la recta tangente es 3. (3 puntos) 
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 Continuación del Problema 3 de la opción B 
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4.- Calcule la siguiente integral indefinida: 
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